BILROTEK Turnuvasi igin Hatirlatmalar

1. insa zamani baslamadan énce robotun tiim parcalarinin ayri olmasi gerekmektedir.(Mekanik parcalar pimler,
civata, somun, kirisler, cant, lastikler, kablolar vb.)

Buna gore vidall veya gecmeli bir yapiya sahip olan Makeblock kiskacinin ve benzer kiskag yapilarin robot
insasi ve deneme silresi baslamadan 6nce asagida resimde verilen bicimde parcalara ayrilmis olmasi
gerekir.

2. Robotta bir mikrokontrolcii, en fazla 4 motor ve 4 sensor kullanilabilir.
Agirlik veya baska bir amacla ikinci bir mikrokontrolcd, vb, 5. motor ya da sensor takilamaz ve kullanilamaz.

Asagidaki Makeblock ¢izgi sensorli, Makeblock programlama karti(Orion, Mcore ve Auriga) ile kullanilacaksa
her sensor karti 1 sensor kabul edilecektir. Fakat Makeblock ¢izgi sensori, arduino veya baska programlama
kartlarinda kullanilacaksa 2 sensor olarak kabul edilecektir.

Diger coklu yapiya sahip cizgi izleyen sensor modilleri, sahip oldugu IR LED/fototransistér vb. goz sayisi
adedince sensore sahip oldugu kabul edilecektir.

Makeblock igin
1 Sensor

Digerleri icin
2 Sensor

3. Robot kontrol alanina birakilan robotlar robot kontrol siiresi boyunca kontrolleri tamamlanir. Robot beyninde
sadece BiLROTEK isminde program yiklii olacaktir. 2 ya da daha fazla program yiikli olmasi kural ihlalidir.



. Tim robot gorevi boyunca robot insasi basili ya da dijital resim, belge, dokiiman yonerge kullanilarak
yapilamaz. Robotun insasi takim Gyeleri tarafindan ezberden yapilacaktir. Robot gorevi icin hazirlamis
olduklari programi kullanabilirler. Programin yeniden yazilmasi zorunlulugu yoktur.

. Baslangic konumunda olan robotun yere temas eden ve etmeyen hicbir kismi beyaz gizginin dis hattini
gecemez. Robotun baslangic konumu hakem tarafindan kontrol edilir.

. Robot belirlenen tek tus ya da mikrokontrolcii karti anahtari ile robot gérevine baslayacaktir. Robotik egitim
setleriyle insa edilen robotlarda merkez program calistirma tusu olacaktir.

. Takimlar Robot gorevi baslangicinda, robot programi lizerinden zemin ve silindir renklerini okutarak
kalibrasyon yapamazlar. Tiim kalibrasyon islemleri robot insaa, bakim ve deneme siireleri icinde yapilmaldir.

. Goreve baslayan robota, gorev alani disi(pistin disi) ve robot goérevi bitis alani haricinde takim Uyesinin ya da
hakemin miidahalesi yasaktir kural ihlalidir. Robota kural disi miidahale eden takim o tur icin gérevleri yapma
durumuna bakilmaksizin sifir “0” puan alir.

. Robotun bitis alanindaki konumu, Robotun yere temas eden tekerlek vb. parcalari bitis alani(32cmx32cm)
icindeyse iceride kabul edilir takim 20 puan alir. Robotun yere temas eden parcalarindan bir kismi bitis alani
disindaysa robot cizgide kabul edilir ve takim 10 puan alir. Robotun bitis alani icinde yere temas eden higbir
parcasi yoksa takim bu gérevden puan alamaz.







